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北京今谷神箭测控技术研究所产品资料

序号 名称 型号 单位 数量

1 GER 三维阵列探地雷达系统 JGLD3D-200 台 1
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厂家对比表

厂家/对比项 今谷神箭 其他厂家

厂家综合

实力

成立时间 1999 年成立，26 年从业经验 均为 2005-2015 年间成立

厂家生产地

址状态

北京和唐山曹妃甸两个生产基地，武汉光谷鼎创国际，300

平米服务基地，北京占地 10 亩，唐山曹妃甸 20 亩，全部自

有产权，全国设置有多个销售及售后服务站点，雄厚的实力

保证了产品可持续的发展及售后服务。

大部分为租赁厂房或无厂房，无办公楼，占地 1000

平米以内。

技术背景
中国航天部下属民品公司，在公路领域也涉及相关军品产品，

核心研发团队数十人均由原班航天部核心骨干组成。

大部分为私人企业，无稳定核心技术团队，技术为

1-2 人。

企业资质

交通部试验检测工作委员会委员单位；交通部重点攻关项目

—落锤式弯沉仪研制单位之一（经交通部部级鉴定）；国家标

准样品委员会公路材料专家组成员；北京市高新企业；北京

市专利试点单位；售后 5星级单位；北京“十大金牌厂家”；

3A 级重合同守信用企业等

交通部试验检测工作委员会成员单位；高新企业。

用户规模 3000 多家用户 各厂家用户数量 100-200 多家不等

年产量 年平均产量 300 台 各厂家年平均产量 10-45 台不等

行业权威性

为交通部提供落锤弯沉仪的标定装置 /

为交通部大型课题环道加速加载保驾护航 /

为火箭军及空军定制国内独有的军用路面综合检测系统及弯

沉仪
/
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厂家综合

实力

核心产品

自主研发落锤弯沉仪、激光综合检测系统、破损检测系统，

景观系统，横向力双轮式摩擦系数测试设备、横向力单轮摩

擦系数测试车，探地雷达等全系列公路养护及交竣工验收设

备。

目前没有可以自主研发生产覆盖所有外检设备的厂

家，大都为单一综合车或弯沉车或摩擦车其中一种。

硬件实力

产品每道工序均自主加工完成，零部件精度把控严密，组装

环节衔接有序，更好的把控质量和成本。

大部分以外协加工为主，质量标准不统一，成本浪费，

设备稳定性无法保证。

常年备有各种产品现货，供货周期短，可保障客户需求 需付款后，才会下单生产

软件实力

依托航天的技术支撑，有很强的研发能力，软件终身免费升

级；软件可根据客户的需求做定制化服务。
软件多年无升级及更新，无定制能力。

所有软件功能均自主开发，且经大量客户使用、验证后已十

分成熟，产品稳定性高，且适用任何地域的路面状况。
客户量较少，尚需用户反馈、完善、及广泛应用。
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一、今谷神箭三维阵列探地雷达系统产品介绍

（一）技术参数系统指标

1、系统性能指标

1) 中心频率：200MHz

2) 通道个数：8 通道；

3) 阵列形式：MIMO 天线阵；

4) 探测速度：64km/h（10cm 触发间距）

5) 定位误差：≤10cm（64km/h 检测速度）

6) 定位方式：RTK+PPS（卫星授时）；

7) 距离触发方式：DMI 或者 多普勒雷达；

8) 供电电压： 9V～16V（外置锂电池供电）；

9) 天线阵重量：≤35kg；

10) 系统功耗：≤20W；

11) 连续工作时间：≥8 小时；

12) A/D位数：16 位；

13) 系统增益：160dB；

14) 采样间隔：5ps；

15) 探测深度：≥5m；（视土壤环境）

16) 显示方式：二维数据、三维切片图、三维透视图显示；
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17) 数据采集方式：时间方式、距离触发方式；

18) 数据传输方式：网线方式传输；

19) 工作温度：－20℃～+50℃；

20) 储存温度：－40℃～+60℃；

2、结构特点

1) 外形尺寸：不大于 210cm×45cm×20cm；

2) 雷达主控系统与天线阵列一体化设计，无需外接雷达主机；

3) 雷达系统可以悬挂的方式直接连接在多种车型的尾部，无需专门的天线小车；

4) 可增加电动升降平台，雷达系统悬挂安装于升降平台上，便于转场、运输。

5) 雷达系统自带四个万向轮，具有碰撞保护和行驶过程中，设备接触地面后保证设备可以前后及左右灵活移动；

6) 拖动机构具有地面随动功能和翻转功能，当碰到障碍物时，能够通过随动机构及翻转机构对雷达系统进行保护。

（二）系统功能指标

1、实时采集软件

1) 具有实时去直流、实时背景消除、实时自动增益等雷达数据处理功能；

2) 具有实时三维切片成像、实时三维立体透视成像等显示方式；

3) 具有显示地图功能，缩放级别可达 20 级；

4) 具有将指定深度的雷达深度切片图像铺设到 GPS 轨迹上，并在地图上显示的功能，可以指导采集进行指定区域的无缝全覆盖探测；

5) 实时采集软件具有 GPS 信号弱报警、超速报警、磁盘空间不足报警；

6) 具有装载 GPS 路径文件功能，能够对以前检测的路径进行装载显示，重现工程的检测进度；

7) 预留二维雷达接口，能够根据需要连接 100MHz 或更低频率天线，满足大探深需求，实现数据的同步采集、同步显示及数据同步处理。
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8) 免安装，不加锁，无软件套数限制。

2、数据处理软件

1) 具有大数据导入、数据一键处理功能，可以快速高效的对海量数据进行处理；

2) 具有雷达数据与地图融合功能，能够将大面积探测区域形成剖面图，并在地图上显示；

3) 具有在深度切片图上标注异常、估算异常大小功能；

4) 具有测线长度统计功能；

5) 具有三维立体显示方式，可以以透视图的方式对指定区域进行显示。

6) 具有超长道路、大数据工程文件分段切分功能。

7) 具有一键导出所有测线、所有通道雷达剖面功能。

8) 具有对 GPS 检测轨迹误差修正功能。

9) 具有 GPS 查询功能，输入工程的 GPS 坐标，即可查看该坐标点对应的雷达图像。

10) 具有一键导出所有标注异常雷达剖面功能；

11) 具有自动生成至少≥6 种病害信息卡功能；

12) 具有自动生成异常 Excel 表格、异常 word报表功能；

13) 具有三维数据、视频数据的同步显示功能，视频定位精度米级；
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（三）系统配置

（8通道三维阵列雷达系统）

序号 设备名 型号 单位 数量 备注

一 三维阵列雷达系统

1 八通道 200MHz 阵列雷达 GER-MIMO200A8RS 台 1

/

2 阵列雷达实时采集软件 GER-MIMOSample 套 1

3 雷达数据处理解释软件 GER2.0 套 1

4 阵列雷达车载安装结构 车载阵列雷达专用 套 1

5 多普勒雷达测距系统 车载阵列雷达专用 套 1

6 阵列雷达系统电源 阵列雷达专用 套 1

7 阵列雷达系统电源充电器 阵列雷达专用 套 1

8 数据传输电缆 10 米长 根 2

9 GPS 数据线 阵列雷达专用 条 1

10 阵列雷达系统电源线 阵列雷达专用 条 1

11 GPS 安装结构 阵列雷达专用 套 1

12 高性能笔记本电脑 联想 台 1

13 高精度 GPS 千寻 套 1

14 PPS 卫星授时模块 / 套 1

15 工具箱 / 套 1
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16 电动升降平台 / 套 1

二 视频同步系统（可选配）

1 视频同步单元 GER-MIMO 套 1

2 高清晰摄像头 海康威视 套 1

8G
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（四）功能、特点

JGLD3D-200三维阵列雷达系统采用超宽带雷达阵列技术，采用中心频率 200MHz 天线阵列、一体化、集成化设计，通道数 8通道。该

系统基于中低频电磁波的反射和衰减原理可以对道路、公路、管线及目标进行深层探测同时对探测数据进行切片和三维成像，使检测结果更

加直观。具有分辨能力强、探测深度深、采集速度快、探测数据一致性好、数据信息量大等特点。

1、GEM- MIMO200A8RS（8 通道三维阵列雷达）外观
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图 1 三维阵列探地雷达系统整体安装图
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2、系统性能指标

1) 中心频率：200MHz

2) 通道个数：8 通道；

3) 阵列形式：MIMO 天线阵；

4) 供电电压： 9V～16V（外置锂电池供电）；

5) 天线阵重量：≤35kg；

6) 系统功耗：≤20W；

7) 连续工作时间：≥8 小时；

8) A/D位数：16 位；

9) 系统增益：160dB；

10) 采样间隔：5ps；

11) 探测深度：≥5m；（视土壤环境）

12) 探测速度：≥30km/h（5cm 触发间距）

13) 显示方式：二维数据、三维切片图、三维透视图显示；

14) 数据采集方式：时间方式、距离触发方式；

15) 数据传输方式：网线方式传输；

3、结构特点

7) 外形尺寸：不大于 210cm×45cm×20cm；

8) 雷达主控系统与天线阵列一体化设计，无需外接雷达主机；

9) 雷达系统可以悬挂的方式直接连接在多种车型的尾部，无需专门的天线小车；
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10) 雷达系统自带四个万向轮，具有碰撞保护和行驶过程中，设备接触地面后保证设备可以前后及左右灵活移动；

11) 拖动机构具有地面随动功能和翻转功能，当碰到障碍物时，能够通过随动机构及翻转机构对雷达系统进行保护。

4、软件功能

（1）实时采集软件

1) 具有实时去直流、实时背景消除、实时自动增益等雷达数据处理功能；

2) 具有实时三维切片成像、实时三维立体透视成像等显示方式；

3) 具有显示地图功能，缩放系数可达 20 级；

4) 具有将指定深度的雷达深度切片图像铺设到 GPS 轨迹上，并在地图上显示的功能，可以指导采集进行指定区域的无缝全覆盖探测；

5) 实时采集软件具有 GPS 信号弱报警、超速报警、磁盘空间不足报警；

6) 具有装载 GPS 路径文件功能，能够对以前检测的路径进行装载显示，重现工程的检测进度。
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三维阵列雷达数据采集界面

（2）数据处理软件

1) 具有大数据导入、数据一键处理功能，可以快速高效的对海量数据进行处理；

2) 具有雷达数据与地图融合功能，能够将大面积探测区域形成剖面图，并在地图上显示；

3) 具有在深度切片图上标注异常、估算异常大小功能；

4) 具有测线长度统计功能；

5) 具有三维立体显示方式，可以以透视图的方式对指定区域进行显示。

6) 具有超长道路、大数据工程文件分段切分功能。

7) 具有一键导出所有测线、所有通道雷达剖面功能。

8) 具有对 GPS 检测轨迹误差修正功能。

9) 具有 GPS 查询功能，输入工程的 GPS 坐标，即可查看该坐标点对应的雷达图像。

10) 具有一键导出所有标注异常雷达剖面功能；

11) 具有自动生成异常 Excel 表格、异常 word报表功能；
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12) 具有三维数据、二维数据、视频数据的同步显示功能，以满足用户后期的系统升级需求；

13) 可以根据用户需求，持续增加用户提出的需求功能。

三维阵列雷达数据处理界面
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5、系统扩展功能

1) 实时采集软件预留视频接口，且能够与雷达数据同步采集；

2) 实时采集软件预留二维雷达接口，能够根据需要连接 100MHz或其它频率二维天线，实现数据的同步采集、同步显示及数据同步处理；

3) 采集软件及后处理软件能够根据客户需求进行免费扩展、集成，且采集软件及后处理软件终身免费升级。

GER-MIMO200A8RS+低频 100MHz 组合系统
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二维低频雷达数据同步采集界面

视频同步采集界面
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6、部分工程实例雷达图谱

空洞图谱-北京首经贸北路
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空洞图谱—广州从化

空洞图谱—江苏泰州
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空洞图谱—上东青岛
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空洞图谱—河南焦作

深圳海港路 1

深圳海港路 2
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深圳沙井北环路

深证兴业路
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横穿公路管线 1

横穿公路管线 2
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沿路管线（纵管）
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愿 景:做深耕智能交通领域的精品企业

使 命:传承航天精神、专注创新研究、依托自主技术、服务智能交通

价值观:聚焦深耕、包容开放、诚信共赢、携手共创
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